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Exercice 4.4. (1) Donner une base du noyau et une base de I'image des applications linéaires
suivantes :
(a) fi : R3S R, fi(z,y,2) =32+ 2y — 2;
(b) fo : R2 = R3, fo(z,y)= e +y. 22—y, z+y):
(c) f3: B3 =R fa(z,y,2) = (x+ 2y + 2,22 — 2z, —x + 2y + 2z).
(2) Soit A la droite (vectorielle) de B* engendrée par le vecteur (—1,1, —1). Donner, quand cela

a un sens, une base de 'image et de I'image réciproque de A par les applications linéaires f;,
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